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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Staubsauger mit einer Drehzahlsteuereinrichtung fur den Motor des Geblaseaggregates 

(g) Bei einem Staubsauger mit einer Drehzahlsteuerung fur 

den Motor des Geblaseaggregates, bei welcher ein am 

Staubsaugergehause manuell verstellbarer und dabei gerad- 

h'nig beweg barer Schieber vorgesehen ist, wo bei der Schie- 

ber uber eine Zahnstange und ein Zahnrad mit einem am 

GerStegehause festgesetzten Drehwiderstand in Wirkverbin- 

dung steht r ist die Zahnstange am verstedbaren Schieber 

befestigt, flexibei ausgebiidet und mit dem Schieber ge- 

meinsam bewegbar. Das Zahnrad ist mit dem gegenuber 

dem Schieber verdrehbaren Teil des lagefesten Drehwider- 

standes verbunden und kammt mit der Zahnstange. Durch 

eine soiche Konstruktion wird der Stellbereich des Schiebers 

im Gerategehause optimiert, also voll ausgenutzt, wobei die 

Lange der Zahnstange aufgrund ihrer Flexibility praktisch 

unberucksichtigt bleiben kann. Dies ist vorteilhaft. da den im 
" Verschiebeweg des Schiebers liegende Hfndemissen, wie 
{ Gehausekanten oder dergleichen, einfach ausgewichen wer- 

den kann. 
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Beschreibung 

Der Gegenstand der Erfindung betrifft einen Staub- 
sauger mit einer Drehzahlsteuereinrichtung fur den 
Motor des Geblaseaggregates, bei welcher ein am 5 
Staubsaugergehause manuell verstellbarer und dabei 
geradlinig bewegbarer Schieber vorgesehen ist, welcher 
uber einen die geradlinige Schieberbewegung in eine 
Drehbewegung umformenden Antrieb aus Zahnstange 
und Zahnrad mit einem im Gerategehause festgesetzten 10 
Drehwiderstand oder dergL in Wirkverbindung steht 

Aus der DE-OS 39 14 396 ist es zur Einstellung der 
Drehzahl des Geblasemotors eines Staubsaugers be- 
kannt, den Drehwiderstand oder Potentiometer an dem 
die Leistungsverstellung einsteuernden geradlinig ver- 15 
stellbaren Schieber festzusetzen und den verdrehbaren 
Teil (Drehachse) des Potentiometers mit einem Zahnrad 
zu versehen. Wird der Schieber bewegt, so kfimmt das 
Zahnrad mit einer Zahnstange, welche parallel zur FQh- 
rungsbahn des Schiebers am Gerategehause lagefest 
vorgesehen ist Die Drehbewegung wird dabei auf die 
Drehachse des Drehpotentiometers tibertragen, so daB 
dessen Widerstand als Sollwertgeber in die Drehzahl- 
steuerung fur die Drehzahlregelung des Geblasemotors 
eingeschaltet ist 

Bei einer solchen Ausfuhrungsform besteht ein we- 
sentlicher Nachteil darin, daB daB die vom Drehwider- 
stand ausgehenden Litzen und Leitungen bei der Lei- 
stungsverstellung mitbewegt werden, wodurch die Ge- 
fahr besteht, daB sich die Isolierung an den Litzen bei 
einem standigen Kontakt mit den Gehauseflachen und 
-kanten des Gerategehauses aufscheuern kann. Ferner 
ist der Stellbereich des Schiebers, also dessen Verschie- 
beweg durch die Mitnahme des kompletten Potigehau- 
ses wesentlich begrenzt Dieser Nachteil ist besonders 
dann erheblich, wenn nur wenig Platz fur den Leistungs- 
steller im Gerategehause zur Verfugung steht Ein nur 
kurzer Verschiebeweg des Schiebers hatte auch zur Fol- 
ge, daB die Kennzeichnung der wahlbaren verschiede- 
nen Leistungsstuf en in einem sehr engen Raster auf dem 
Staubsaugergehause zu erfolgen hatte, also sehr unge- 
nau ware. Auch hier soil die Erfindung Abhiife schaff en. 

Ausgehend von einen Staubsauger mit einer Dreh- 
zahlsteuereinrichtung der eingangs genannten Art wer- 
den die vorstehenden Probleme erfmdungsgemaB ge- 
lost durch die Merkmale des Anspruchs 1. 

Vorteilhafte Weiterbildungen sind den UnteransprO- 
chen zu entnehmen. 

Durch die Verwendung einer von dem verstellbaren 
Schieber bei dessen Einstellung auf eine gewunschte 
Leistungsstufe direkt mitgefQhrten flexiblen Zahnstan- 
ge und der iage- bzw. gehausefesten Anordnung des 
Drehwiderstandes mit dem Zahnrad, kann der Stellbe- 
reich des Schiebers im Gerategehause optimiert, also 
voll ausgenutzt werden, wobei die Lange der Zahnstan- 
ge praktisch unberucksichtigt bleiben kann. Die Zahn- 
stange ist aufgrund ihrer Flexibilitat vorteilhaft in der 
Lage, den eventuell in ihrem Verschiebeweg liegenden 
Hindernissen, wie Gehausekanten oder -ecken auszu- 
weichen, so dafi der Schieber uber die voile Gehause- 
breite bewegt werden kann. Beim Bewegen des Schie- 
bers werden auch keine elektrischen Litzen oder Lei- 
tungen mitbewegt so daB Leitungsunterbrechungen 
oder Isolationsprobleme auch nach jahrelanger Benut- 
zung des Gerates nicht auftreten kdnnen. Daruber hin- 
aus ist auch sichergestellt daB sich der Drehwiderstand 
am Gehause nicht ldsen kann, wobei sich auch dessen 
Montage im Gerat einfach gestalten laBt Gegenuber 
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dem eingangs genannten Technikstand, bei welchem ei- 
ne gehausefeste Zahnstange eingesetzt und als ein Teil 
des Potentiometerantriebs in das Gehause eingeformt 
ist, vereinfacht eine mit dem Stellschieber verbindbare 
separate Zahnstange die Spritzwerkzeuge fur das Gera- 
tegehause. 

Die nachstehende Beschreibung dient der Erlaute- 
rung des Gegenstands gemaB der Erfindung, von dem 
ein AusfUhrungsbeispiel in den Zeichnungen dargestellt 
ist Es zeigen: 

Fig. 1 einen Bodenstaubsauger in der Draufsicht mit 
einem manuell betaugbaren Schieber in einer Bedien- 
und Anzeigeeinheit zur Drehzahlsteuerung des Staub- 
sauger-Geblaseaggregates, 

Fig. 2 einen Langsschnitt durch die Bedien- und An- 
zeigeeinheit nach der Linie II- 1 1 gemaB Fig. 1, 

Fig. 3 einen vom Schieber gesteuerten Antrieb in der 
Bedien- und Anzeigeeinheit zur Drehzahlsteuerung, 
von der Unterseite der Bedien- und Anzeigeeinheit aus 
gesehen, 

Fig. 4 eine Zahnstange des Antriebs. 

Ein in Fig. 1 mit (1) bezeichneter und als Bodenstaub- 
sauger ausgebildeter Staubsauger, bei dem zur besseren 
Obersicht das ubliche Saugrohr mit der BodendUse 
nicht gezeigt ist, weist in seinem hinteren Gehausebe- 
reich oberseitig eine Bedien- und Anzeigeeinheit (2) auf. 
Die Bedien- und Anzeigeeinheit (2) ist vorzugsweise als 
separater Einsatz oder als separates Gehauseteil (3) in 
Form einer Montageeinheit ausgebildet und besitzt zwi- 
schen zwei fuBbetatigbaren, groBfiachigen Schalttasten 
(4, 5\ von denen die eine das Ein- und Ausschalten des 
Motors fUr das Staubsauger-Gebiaseaggregat und die 
andere die Kabelaufwicklung steuert, einen manuell 
verstellbaren und sich dabei geradlinig innerhalb eines 
Leistungsstufen-Kennzeichnungsfeldes (6) bewegbaren 
Schieber (7). Der maximale Stellbereich des Schiebers 
(7) ist, wie insbesondere aus Fig. 2 und 3 ersichtlich, mit 
(SB) bezeichnet 

Wie in Fig. 2 naher dargestellt ist der Schieber (7) 
Bestandteil einer nicht im einzelnen gezeigten Dreh- 
zahlsteuereinrichtung fur den Staubsauger-Geblasemo- 
tor und steht uber einen die geradlinige Schieberbewe- 
gung in eine Drehbewegung umformenden Antrieb (8) 
aus Zahnstange (9) und Zahnrad (10) mit einem im Gera- 
tegehause (3) bzw. im separat momierbaren Gehause- 
teil der Bedien-und Anzeigeeinheit (2) festgesetzten 
Drehwiderstand (11) bzw. Drehpotentiometer der 
Steuereinrichtung in Wirkverbindung. Mit dem Schie- 
ber (7) lassen sich stufenlos unterschiedliche Leistungs- 
stufen zum Teppich-, Gardinen-, Polster-, Glattboden- 
saugen usw. anwahlen. 

Die Zahnstange (9) besteht in einfachster Form aus 
einem flexiblen Zahnriemenstuck z. B. aus Kunststoff 
und ist an dem in das separate Gehauseteil (3) ragende 
FuBteil (12) des verstellbaren Schiebers (7) vorzugswei- 
se wechselbar befestigt Mit dem Schieber (7) ist die 
Zahnstange (9) somit gemeinsam bewegbar. Das Zahn- 
rad (10) als weiteres Antriebs- oder Getriebeteil fur die 
Potentiometersteuerung ist auf die Drehachse (13) des 
Drehwiderstandes (11) aufgesetzt welcher seinerseits 
lagefest im Gerategehause (3) z. B. an einer senkrechten 
Tragwand (14) so montiert ist daB das Zahnrad (10) mit 
der verstellbaren Zahnstange (9) in Eingriff kommen 
kann und mit den Zahnen (Z) der Zahnstange (9), von 
denen in Fig. 2 der besseren Ubersicht halber nur einige 
gezeigt sind, kammt 

Von dem Drehwiderstand (11) fahren in an sich be- 
kannter Weise elektrische Leitungen (15) oder Litzen 
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zur Elektronik der Drehzahlsteuerung. Aufgrund der 
lagefesten sicheren Anordnung des Drehwiderstandes 
(1 1) im Gerategehause (3) bleiben auch die Litzen oder 
Leitungen (15) beim Bewegen des Schiebers (7) unbe- 
wegt, so daB Leitungsunterbrechungen oder Isolations- 5 
probleme nicht auftreten kdnnen. Darflber hinaus 
schafft die getroffene Konstruktion auch eine iibersicht- 
liche und einfache Unterbringung der Drehzahlsteuer- 
elemente im Ger&t 

Durch die flexible Ausbildung der vom Schieber (7) 10 
mitgenommenen Zahnstange (9) ist es moglich, den 
Schieber (7) im Gerategehause (3) bis nahe an die Ge- 
hauseauBenkanten (t6) zu bewegen, so daB praktisch 
die gesamte Breite des separaten Gehauseteils (3) als 
Stellbereich (SB) des Schiebers (7) zur Verftigung steht 15 
Die Zahnstange (9) bzw. deren Umge nimmt dabei kei- 
nen EinfluB a\if die Gehausedimensionen und kann bei 
der Stellbereichsfestiegung praktisch unberiicksichtigt 
bleiben. Die Zahnstange (9) ist aufgrund ihrer Flexibili- 
tat vorteilhaft in der Lage, den eventuell in ihrem Ver- 20 
schiebeweg (V) liegenden Hindernissen, wie Gehause- 
kanten oder -ecken auszuweichen, so daB der Schieber 
(7) immer aber die voile Gehausebreite bewegt werden 
kann. Die vom Schieber (7) mitgenommene flexible 
Zahnstange (9), deren Lange den Schieberstelibereich 25 
(SB) also vorteilhaft ubersteigen kann, wird dabei in 
zweckmaBiger Weise im Gerategehause (3) in der Ver- 
schieberichtung des Schiebers (7) mitgefuhrt HierfCr 
kdnnten die Gehausewandungen (17) des Gerategehau- 
ses zur Sicherheit noch mit entsprechenden seitlichen 30 
Fuhrungen (18), Fig. 3, fur die Zahnstange (9) ausgebil- 
det sein. Ebenso ist es moglich, die FOhrungen (18) durch 
eine besondere Ausgestaltung des Gehauseinnenrau- 
mes zu realisieren. So zeigt beispielsweise die Fig. 2 im 
Schiebeweg der flexiblen Zahnstange (9) angeordnete 35 
Umlenkmittel (19), FOhrungshilfen oder dergl. vorzugs- 
weise im Bereich der inneren Gehauseecken der mon- 
tierbaren Bedien- und Anzeigeeinheit (2). Diese in Form 
von abgerundeten Eckteilen ausgebildete Umlenkmittel 
(19) lenken die uber den Stellbereich (SB) geradlinig 40 
gefuhrte Zahnstange (9) an den Gehauseecken bogen- 
oder kreisfdrmig ab. Die flexible Zahnstange (9) ist so- 
mit in der Lage, den Konturen der Gehausewandungen 
(17) nahezu ohne Platzbeanspruchung zu folgen. 

Zur Anderung des Leistungsverstellbereichs und/ 45 
oder des Schieberstellbereichs (SB) kann die austausch- 
bare flexible Zahnstange (9) auch vorteilhaft mit zwei 
einzeln auswahlbaren Antriebsspuren (20, 21) in unter- 
schiedlichen Zahnteilungen fur das Zahnritzel des Dreh- 
potentiometers ausgebildet werden, wie dies in Fig. 4 50 
gezeigt ist Dies ist beispielsweise von Vorteil, wenn 
Drehzahlbereiche der Staubsauger und/oder Schieber- 
Stellbereiche (SB) unterschiedlich ausgefOhrt werden 
sollen, bzw. wenn dem Kunden Staubsauger (1) mit ver- 
schiedenen Leistungsstufen anzubieten sind. Ebenso ist 55 
es naturiich mbglich, dafur Zahnrader (10) in unter- 
schiedlichen Zahnteilungen vorzusehen. Bei der hier in 
Fig. 4 gezeigten Ausbildung einer mit zwei Antriebs- 
spuren (20, 21) versehenen flexiblen Zahnstange (9) ge- 
nugt es, wenn die mit ihrem ersten Befestigungspunkt 60 
(22) am SchieberfuB gehaltene Zahnstange (9) vom 
Schieber geldst und urn 180° gedreht mit ihrem zweiten 
Befestigungspunkt (23) wieder mit dem Schieber (7) yer- 
bunden wird, so daB die zweite Spur mit dem Zahnritzel 
kammen kann. Hierdurch sind Schieber-Stellbereiche 65 
(SB) einfach variierbar. 
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Patentanspruche 

1. Staubsauger mit einer Drehzahlsteuereinrich- 
tung fur den Motor des Gebiaseaggregates, bei 
welcher ein am Staubsaugergehause manuell ver- 
stellbarer und dabei geradlinig bewegbarer Schie- 
ber vorgesehen ist, welcher iiber einen die geradli- 
nige Schieberbewegung in eine Drehbewegung 
umformenden Antrieb aus Zahnstange und Zahn- 
rad mit einem am Gerategehause festgesetzten 
Drehwiderstandes oder dergL in Wirkverbindung 
steht, dadurch gekennzeichnet, daB die Zahnstan- 
ge (9) am verstellbaren Schieber (7) bef estigt, flexi- 
bel ausgebildet und mit dem Schieber (7) gemein- 
sam bewegbar ist, und daB das Zahnrad (10) mit 
dem gegeniiber dem Schieber (7) verdrehbaren Teil 
des lagefesten Drehwiderstandes (11) verbunden ist 
und mit der Zahnstange (9) kammt 

2. Staubsauger nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die vom Schieber (7) bewegte Zahn- 
stange (9) im Gerategehause (3) geradlinig und/ 
oder bogen- oder kreisformig gefQhrt ist. 

3. Staubsauger nach Anspruch 1 und 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Zahnstange (9) an den Ge- 
hausewandungen (17) des Gerategehauses (3) ge- 
fuhrt ist 

4. Staubsauger einem oder mehreren der AnsprU- 
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Zahn- 
stange (9) im Gerategehause (3) vorzugsweise den 
Konturen der Gehausewandungen (17) folgend ge- 
f uhrt ist 

5. Staubsauger nach einem oder mehreren der An- 
spruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB Um- 
lenkmittel (19), FOhrungshilfen oder dergl. im Ver- 
schiebeweg (V) der Zahnstange (9), vorzugsweise 
im Bereich der Gehauseecken, vorgesehen sind. 

6. Staubsauger nach einem oder mehreren der An- 
spruche I bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die 
flexible Zahnstange (9) aus einem ZahnriemenstQck 
aus Kunststoff besteht 

7. Staubsauger nach einem oder mehreren der An- 
sprUchen 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Zahnstange (9) zur Anderung des Leistungsver- 
stellbereichs und/oder des Schieberstellbereichs 
(SB) mit auswahlbaren Antriebsspuren (20, 21) in 
unterschiedlichen Zahnteilungen ausgebildet ist 
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